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 RFIDخودرو و کنترل سرعت با استفاده از پلاک  ییسامانه شناسا یطراح

 3یقهرائ دیام - 2 نژاد یبهزاد بهرام -*  1 یاشتر رضایعل

 
 11/08/1401تاریخ دریافت:  

 27/09/1401تاریخ پذیرش:    

 چکیده:

سرعت،  ترل هوشمندبرای کنمطالعه این سرعت غیرمجاز خودروها به صورت مستقیم یا غیرمستقیم در تصادفات رانندگی تاثیر دارد. در 

جود دارد که بدون . در این مدل با استفاده از حسگرهای نصب شده و جعبه کنترل الکترونیکی این امکان وشده استمدل جدیدی ارائه 

که  افزارینرمراحی ابتدا با ط .شوندنسانی و بطور کاملا نامحسوس کلیه خودروهای تجهیز شده به این فناوری شناسایی دخالت نیروی ا

آوری اطلاعات جمع دستی ثبت نموده و با ه طورب فعال برای هر خودرو اطلاعات استاتیکی خودرو را RFID بتواند با اختصاص یک تگ

، ای خودرو از طریق حسگر سرعت خودروساعت وقوع تخلف لحظه خودکار شامل سرعت غیر مجاز ودینامیکی خودرو به صورت کاملا 

ت ناشی از سرعت خودروها ها به سامانه مدیریت جامع کنترل و نظارت، به بررسی تخلفاشود. سپس با ارسال این دادهآوری میها جمعداده

افزارهای ستفاده از نرمارل عبور و مرور شامل رفت آمد در روزهای زوج و فرد با و حتی در صورت نیاز به جستجوی خودرو مسروقه و یا کنت

 شود.پردازش و پایش پرداخته می

RFID یسامانه سرعت سنج خودرو، کنترل خودرو، فناور های کلیدی:اژهو

 :مقدمه
های عمده و اصلی در جهان ای، یکی از نگرانیتلفات جاده

تصادفات جدی  یک سوم تعدادتوسعه یافته است به طوری که 

های سامانهبنابراین نیاز به  ..شودبه سرعت نامناسب مربوط می

هایی فناوری . یکی ازحمل و نقل هوشمند اهمیت زیادی دارد

های اخیر باعث ایجاد تحول بسیار زیاد در سامانه که در سال

شناسایی و کنترل نظارت گردیده فناوری بازیابی با امواج 

وری در ادر حالیکه این فناست.   3RFIDیا به اختصار رادیویی 

و دورة  ، یک عصر21، اما در قرن هچند دهه قابل دسترسی بود

از نظر ابعاد . بوجود آمده است از آن جدیدی در گسترش استفاده

 نقلیه سبب لیامنیتی و اجتماعی، همواره کنترل و ردیابی وسا

منظور، آزمایش و های مختلفی جهت این شده است که سامانه

است که از طریق شبکه  4GPS ترین آنها، مرسومدبه اجراء درآین

کنترل حمل  ای موقعیت وسایل نقلیه تعیین و به سامانهماهواره

 (Ashurian, M. 2010. )کند و نقل ارسال می

     RFIDکاربردهای عملی فناوری 

 روند تاثیرات زیادی بر RFIDدر چند سال گذشته فناوری 

                                                 
 رانیاصفهان، ا ،یواحد شهر مجلس یدانشگاه آزاد اسلام ،یو مهندس یگروه فن  -3 -1-2

 Ar90.ashtari@gmail.comمسؤول:   سندهینو
3 Radio Frequency Identification 

4 Global Positioning System 

 کاربرد روند رو به رشد صنعت و خدمات گذاشته بطوریکه بیشترین

نقل  و حمل المللی،های بینرا در شناسایی حیوانات، گذرنامه

سنجی کالا، کتابخانه و زمان عمومی، کنترل و ردگیری حیوانات و

 (Charlie. Q, et al.,  2005. )در مسابقات ورزشی پیدا کرده است

ریزی جهت مسائل همچنین امروزه نظارت، کنترل و برنامه

 از ابزاری شهری، استفادههای برون جادهترافیکی و مدیریت 

ه دقت با عنایت ب .کندهای پیشرفته را طلب میدقیق و فناوری

ه دستیابی ب و عدم پیچیدگی RFID بالا و هزینه پایین فناوری

استفاده  هکنترل وسایل نقلیتوان از آن در ردیابی و این فناوری می

  RFID فناوری مطالعهدر این ( Azadpour, b. 2018. )نمود

 ل حمل و نقل معرفی شده ویعنوان ابزاری در ردیابی وساه ب

حمل  تای که از استفاده این فناوری در مدیریکاربردهای بالقوه

 ای به دلیل نظارت دقیق و بدونوکاهش تصادفات جاده و نقل

ه شده برد بهره ،تواند در پی داشته باشدنیروی انسانی میدخالت 

 است.

جهت رفع مشکلات  متنوعیهای ها و ایدهامروزه راه حل 

سامانه ها، روش ترین ایناز متداول. وجود داردها ترافیکیِ جاده
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های ثبت تخلفات سامانهویدویی، تشخیص سرعت خودرو 

سامانه کنترل، نظارت و ردیابی  ،سرعت با حسگرهای راداری

GPS سامانه  تارنظک سامانه نحوه کار ی 1نام برد. در شکل ا ر 

GPS شوددیده می( .Ashurian, M. 2010) 

 
 GPSامانه کنترل نظارت وتعیین موقیت با استفاده از س -1شکل 

(Ibid) 

 هامواد و روش

    RFID تجهیزات مورد استفاده در یک سامانه

 در این قسمت ابتدا تجهیزات مورد استفاده در یک سامانه

RFID رل کنت را بررسی سپس به لزوم استفاده از این سامانه در

 شود.و شناسایی خودروها پرداخته می

ات تجهیز به RFIDسازی یک سامانه مبتنی بر فناوری برای پیاده

 باشد:زیر نیاز می

 (،Reader & Antenna)آنتنانواع قرائتگر و (،Tag)انواع برچسب 

عات مدیریت اطلا افزارنرم ( وPrinter) انواع نویسنده اطلاعات

 ,(Azadpour, b. 2018 ),(Amiri, H. 2016) و بانک اطلاعاتی

(DafangYi,A,2006),(Lin, B.-F.et al.,2010) 

 افزار پایشطراحی نرم 
اطلاعات  افزار مدیریت اطلاعات و بانک اطلاعاتی سازگارینرم

افزارهای کاربردی با نرم RFIDهای ذخیره شده روی برچسب

به صورت گسترده های مهم فناوری موجود، یکی از جنبه

پس از  RFID Readerآوری شده توسط است. اطلاعات جمع

 سامانه انتقال به رایانه نیاز به تحلیل و ارتباط با بانک اطلاعاتی

در ابعاد بسیار بزرگ در RFID گیریدارد. این موضوع که به کار

آوری اطلاعات جمع زنجیره تولید و عرضه ممکن است به انفجار

نیاز به  شده منجر شود، امری بسیار حائز اهمیت است و این امر

 RFIDافزاری را که فاصله خالی بین اطلاعات دریافتی در نرم

Reader د وجوپرکند، به  را هاافزارها و اطلاعات موجود روی نرم

ای به صورت جداگانه ها برای هر پروژهافزارآورد. این نرممی

وجود ندارد.  افزارشوند و در قالب یک نرمطراحی و نوشته می

 هایافزارهای رابط، بستههای تولید کننده نرمبنابراین شرکت

های اطلاعاتی و ، بانک1ERPریزی منابع سازمان جامع برنامه

                                                 
1 Enterprise Resource Planning 

مدیریت انبارداری، تلاش خود را برای های فروشندگان سامانه

 .Amiri, H) .کنندبدست آوردن این بازار جدید و گسترده می

2016),(MilanTs, V.et al.,2010), (MilanTs,V.,et al. 

2008) 

شود، هنگامی که اطلاعات یک خودرو در گیرنده دریافت می

هایی از قبیل داده سامانه باید وضعیت خورو را بررسی نماید و

 وشماره شناسایی وسیله نقلیه مورد نظر، مکان، زمان، سرعت 

د. هر نمای سایر اطلاعات مفید دیگر را در پایگاه داده محلی ثبت

 گاه یک رویداد غیر طبیعی تشخیص داده شود سامانه باید یک

گرا شی افزار باید بر مبنای طراحیپیام هشدار ارسال نماید. نرم

ذخیره  آوری وهای زیر را داشته باشد: مدیریت سامانه، جمعقابلیت

اطلاعات،  جوجستاطلاعات، خواندن اطلاعات و مدیریت هشدار، 

 .گزارش اطلاعات، ارسال اطلاعات

 افزار متشکل از سه زیر سامانه است:نرم 

-جمع ها که این زیر سامانهآوری دادهالف( زیر سامانه جمع

 ها را بر عهده دارد.بندی دادهآوری و طبقه

انه زیر سام ه اینپردازش و اطلاعات آماری ک ب( زیر سامانه

وضعیت  ها و استخراج اطلاعات آماری از قبیلوظیفه پردازش داده

 ترافیک هر پایگاه را بر عهده دارد.

 زیابیج( مدیریت پایگاه داده که این زیر سامانه امکان با

 سازد.ذیر میپاطلاعات خودرو را امکان

 محاسبه پارامترهای عملکردی سامانه

ک نحوه استقرار آنتن و حلقه مغناطیسی را در هر ی 2شکل 

جاده  دهد. اگر ارتفاع نصب آنتن از سطحاز خطوط جاده نشان می

(H برابر )متر، فاصله طولی حلقه 6 ( مغناطیسی از آنتنL برابر )

د، باشمتر  3 برابر (K)متر و عرض هر یک از باندهای جاده  5

 آید.بدست می 1از رابطه  ((Rآنگاه برد موثر آنتن 

)𝑅 = 𝑚𝑎𝑥{√𝐿2 + 𝐻2, √(
𝐾

2
)
2
+𝐻2} 

= 𝑚𝑎𝑥 {√52 + 62, √(
3

2
)
2

+ 62} 

= 𝑚𝑎𝑥{7.8,6.18} = 7.8 
 

 
 محل استقرار آنتن و حلقه مغناطیسی -2شکل
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 (MilanTs,V.,et al. 2008). گرددمحاسبه می

 GFSKبا روش  CC100( از Sحداکثر سرعت انتقال داده )

وثر محدوده م کیلو بیت بر ثانیه است. خودرو نیز در 250معادل 

( itbTمتر فرصت دارد. اگر اطلاعات تبادلی ) 5( حدود Rآنتن )

سرعت  کیلوبیتی در نظر گرفته شود، آنگاه حداکثر 1هر تگ 

 . آیددست می 2( وسیله نقلیه از رابطه زیر vرانندگی )

(Moghadsi, S. 2018)  

(2) 

نندگی را سرعت عملی وسیله نقلیهاین مقدار سرعت بسیار بالاتر از 

-برچسب تواند در کارسرعت خودروها نمیها است. بنابراین در جاده

 خوان خللی وارد نماید.

 برای یک خودرو RFIDصدور برچسب 

 برداری از این سامانه باید قبل از هر چیز برای کلیهبرای بهره

منظور به  مجهز شوند. بدین RFIDخودروهای هدف، به پلاک 

نویسی نمایش شود. برنامههر خودرو یک تگ اختصاص داده می

بخشی  انجام شده است که 1LabViewافزار اناین صفحه در نرم

 شود.دیده می 3از برنامه مرتبط با این صفحه در شکل

 
 ایسرعت لحظه شیمربوط به صفحه نما LabViewـ برنامه 3شکل 

 کنترل سرعت تیدر گ

اطلاعات شناسایی خودرو شامل پلاک خودرو، نوع خودرو، 

توان کد رنگ خودرو، نام مالک خودرو و برای هرخودرو می

ذخیره به  مشابه معرفی و پس ازشناسایی خاص در محیطی 

 گردد.تگ اعمال می

گسترش  با واحد کنترل الکترونیکی خودرو و حسگرهای مرتبط

شدن  و به روز خودروها فناوری و کاربرد آن در روز افزون علم و

ز جمله اندازی شده اهای بر روی خودروها نصب و راهآنها سامانه

   الکتریکی یا کنترلهای جدید به کارگیری واحد این سامانه

ECU .واحد کنترل الکتریکی وحسگرهای  4در شکل  است

 مرتبط آن نشان داده شده است.
 

                                                 
1 Laboratory Virtual Instrument Engineering Workbench 

 

 
 یخودرو و حسگرها و عملگرها یکیـ واحد کنترل الکترون4شکل 

  (Mohsenzadeh, M. 2018) مرتبط با آن

ر کند و دمغز متفکر خودرو عمل می عنوانهاین قطعه که ب

متعددی  یهای دریافترایانه است که با توجه به پارامترواقع یک ریز 

توجه  با سرعت خودرو که دارد میزان سوخت و مقدار قدرت و

 ,Sharifzadeh) ,(Ibid. )کندتنظیم میرا دارد که به حسگرهایی 

A. 2008) 

 نویسی محیط ثبت و پایش سرعتبرنامه

انجام افزار نرم نویسی محیط ثبت و پایش سرعت دربرنامه

اطلاعات  شده است. در این سامانه، اطلاعات سرعت و کلیه

ها از طریق پورت سریال به محیط قرائت شده توسط کارتخوان

های لازم پردازش گردد و سپسمنتقل می LabViewافزار نرم

 گیرد.روی آن صورت می

 جستجوی یک خودرو در سامانه 

لیه توان کمیبا انتخاب پلاک راهنمایی خودرو در این محیط 

آرشیو  اطلاعات مربوط به خودرو را بازیابی نمود. در صورتیکه در

نویسی برنامه ،تخلفی در خصوص خودرو صورت گرفته باشد

 شود.در دیده می LabViewافزار نمایش این صفحه در نرم

که سرعت، بیش از حداکثر در گیت کنترل سرعت در صورتی

به عنوان  افزار باشد،نرمسرعت مجاز تنظیم شده در محیط 

گردد. گیج نمایش سرعت خودروی متخلف در سامانه بایگانی می

 محدوده سبز کند.در سه محدوده رنگی، سرعت را مشخص می

سرعت مطمئنه، محدوده زرد سرعت متعادل و محدوده قرمز 

درصورتیکه دارای  دهند. در نهایتسرعت غیر مجاز را نشان می

شد ضمن درج اطلاعات مربوط به تخلفات خاص سرعتی با

 تعداد تخلفات ناشی از سرعت بیش از اندازه مشخصات زمان و

به صورت   LabView استاتیکی خودرو را در صفحه نرم افزار

 دهد.شکل زیرنمایش می
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 یخطا شیوط به صفحه نمامرب LabViewبرنامه  -5شکل 

 ایاز سرعت لحظه یناش

، آرایش فعالطراحی برچسپ الکترونیکی  ادامهدر 

 .ارائه شده است، طرح شبکه، ساختار سامانه پایشایستگاه 

 خوانطراحی برچسپ الکترونیکی و برچسب

. برچسب الکترونیکی باید در هر وسیله نقلیه نصب گردد

 باشد:برچسب باید دارای پنج ویژگی 

  دارای اندازه کوچک و وزن سبک به منظور

 نصب در خودرو  سازگاری جهت

 جویی در مصرف مصرف برق ناچیز به منظور صرفه

 برق باتری 

  فضای حافظه کافی برای ذخیره اطلاعات یک

 وسیله نقلیه

  قابلیت اطمینان و امنیت بالا برای حفاظت از

 ضربه و آسیب

 قیمت کم برای استفاده عمومی در وسایل نقلیه 
 

 
 اصول عملکردی برچسب الکترونیکی و برچسب خوان  ـ6شکل 

(Lin, B.-F., et al.,2010) 

شده  نشان داده 6اصول کاری برچسب الکترونیکی در شکل 

برای ذخیره  1EEPROM است. تراشه اصلی شامل کنترلر و

مگاهرتز  433با فرکانس  2ICها است. تراشه ارتباطی از یک پیام

                                                 
1 Erasableprogrammableread-onlymemory 
2 Integrated circuit 
3 Ethernet 
4 Transmitter 

متر  15توان کاری، برد موثر حدود کند. با تنظیم استفاده می

نقلیه را  شود. اگر ارتباط برچسب با موتور برقرار شود، وسیلهمی

درآورد.  توان مشروط به دریافت سیگنالی از برچسب به حرکتمی

توانند های گیرنده میدر ایستگاه 3های ارتباطی اترنتماژول

 اطلاعات را به سرورهای سطح بالاتر انتقال دهند.

خوان براساس چسپ الکترونیکی و ایستگاه برچسببر

920F8051SCM C 1100 بیسیم 4و ماژول ترانسمیترCC 

کم مصرف،  5MCUیک 920F8051Cاند. طراحی شده

مگاهرتز و حافظه فلش  5/24 6فرکانس بالا و با یک اسیلاتور

گزینه  کیلوبایت است. حافظه فلش دارای 32ریزی قابل برنامه

ها است. گیری از دستکاری یا حذف دادهامنیتی برای پیش

CC1100 یک تراشه ترانسیورUHF   کم مصرف و با قیمت

آن یک  RFسیم است. ترانسیور مناسب برای کاربردهای بی

مختلف  مودم قابل پیکربندی را فراهم نموده است. این مودم انواع

 500تا کند و نرخ انتقال داده آنرا پشتیبانی می 7مدولاسیون

  (MilanTs, V.et al.,2010. )رسدکیلو بیت بر ثانیه می

 ها اطلاعات یک وسیله نقلیه مانند کد شناساییببرچس

برچسب، شماره پلاک خودرو، نوع و سایر مشخصات خودرو 

اندازه  چسب کمتر از چند گرم وکنند. وزن برآوری میرا جمع

رو نصب آن مشابه یک بارکد کاغذی است. برچسب داخل خود

گردد. می تغذیهیم ولت مستق 12شود و از طریق ولتاژ می

شوند و های پلیس نصب میها یا گیتها در تقاطعخوانبرچسب

 کنند.می ها را دریافتاطلاعات موجود در برچسب

 حسگرها   

مختلف موتور  هایقطعاتی هستند که در قسمت 8 حسگرها

های وضعیت رسانیوظیفه اطلاع شوند ووبدنه خودرو نصب می

برای عملکرد مناسب  ECUمختلف کارکرد موتور را به اطلاع 

متفاوت  رسانند. درخودروهایهدایت مطلوب خودرو می موتور و

بر حسب نوع سامانه کنترلی به کار رفته از تعداد متفاوتی از این 

به برسی  شود که در این پژوهش حاضرحسگرها استفاده می

 نحوه عملکرد حسگر سرعت خودرو پرداخته شده است.

-می ECU، سرعت وسیله نقلیه را به اطلاع VSSحسگر   

ولت  12 رساند. این حسگر از اثر هال بهره برده و با دریافت برق

ایمپالس و  5و گردش پینیون دنده کیلومتر خودرو در هر متر 

با  ECU د وکنارسال می ECUایمپالس به  8در هر چرخش 

خودرو  توجه به اطلاعات دریافتی علاوه بر تنظیم شتاب و سوخت

ارسال  هامیزان سرعت خودرو را مشخص کرده و به نمایش دهنده

5 Master Controi Uni 
6 Oscillators   
7 Modulation 
8 Sensor 
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دنده وروی کند. محل قرارگیری این حسگر روی پوسته جعبهمی

 7درشکل  دنده نصب شده است.دنده کیلومتر شمار جعبه

نصب  خودرو دنده نوعیجعبهحسگر کیلومترسنج که بر روی 

 MilanT ) .شوددیده می ECUشود با نحوه اتصالات آن به می

s, V.,et al.,2010), (Moghadsi, S. 2018 ) 

 
 ECUو طریقه اتصال آن به  VSSت خودرور حسگر سرع -7شکل 

(Ibid) 

 های پایشنحوه آرایش ایستگاه

مراکز بین های اصلی یا های پایش معمولاً در تقاطعایستگاه

بگیرید که  گیرند. چهارراهی را در نظرای پلیس راه قرار میجاده

طور هستند. همان خط 2های متقاطع آن دارای هر کدام از خیابان

اطلاعات  نشان داده شده است، برای قرائت 8که در شکل 

-انخیاب های هر کدام ازخطخودروها در هر دو جهت، در هر یک از 

 گردد.خوان نصب میبرچسبها، دو مجموعه 

 
 تقاطع کیها در آنتن و برچسب خوان شی ـآرا8شکل 

اطلاعات  برچسب خوان با استفاده از یک آنتن جهت یاب، تنها

خودرویی که در یکی از مناطق جاده در حال حرکت است 

گردد. می کند. آنتن در خط میانی هر لاین نصبرا دریافت می

وسیله  نگامی کهقرائت دارد و هخوان فقط منطقه هر برچسب

خوان برای خواندن تگ شود، برچسبنقلیه به آن منطقه وارد می

  قرائت یک شود. در این روش، احتمالالکترونیکی وارد عمل می
 
 

                                                 
1 Schmitt trigger  

زیرا  رود،خوان از بین میتگ الکترونیکی توسط دو برچسب

دو  مناطق قرائت با هم همپوشانی ندارند. بعلاوه، هر خودرو

گردد؛ یکی در ورود به تقاطع در یک تقاطع شناسایی می بار

 و دیگری در خروج از آن.
شده  برای تشخیص این که آیا وسیله نقلیه وارد منطقه قرائت

زیر  شود. حلقه سیم پیچییا نه از حلقه سیم پیچی استفاده می

هر یک از مناطق جاده به عنوان یک حسگر مدفون شده است. 

کوتاه  کند یا توقفینقلیه از روی حلقه عبور  هنگامی که یک وسیله

روی آن داشته باشد، جرم آهنی خودرو باعث تغییر اندوکتانس 

-آن تغییر می سیم پیچ شده و در نتیجه فرکانس مدار اسیلاتور

منزله  گردد که بهارسال می 1یابد. سپس یک پالس به مدار تریگر

 MilanTs, V.,et). ورود یک خودرو به منطقه قرائت است

al.,2010) 

 شبکه و معماری سامانه 

توان استفاده نمود. لایه از یک ساختار شبکه دولایه می

های است که با تجهیزات محلی مانند رایانه 2LANپایین یک 

فوقانی،  کند. لایهها ارتباط برقرار میهای محلی در چهارراهایستگاه

سازد. میسر میاینترنت است که ارتباطات در فاصله طولانی را 

درخواستی مبنی  توانند به سطح فوقانیهای محلی میایستگاه

بر پیگیری اطلاعات یک خودروی خاص را ارسال نمایند. ایستگاه 

های محلی را ای کلیه ایستگاهتواند اطلاعات لحظهمرکزی می

. است نشان داده شده 9آوری نماید. ساختار سامانه در شکل جمع

(Moghadsi, S. 2018)  

 
 RFID بر یمبتن کیتراف تیریـ ساختار سامانه مد9شکل 

 RFID Reader & Writer RC522  ماژول
(Mohsenzadeh, M. 2018) 

برای خواندن و نوشتن غیر تماسی  MF RC522 آی سی

اندازی راه رود.بکار می مگاهرتز 56/13 در بسامد RFID هایتگ

با ولتاژ پایین، قیمت کم، اندازه کوچک ارتباط بدون تماس 

چیپ برای خواندن و نوشتن روی کارت و انتقال دو طرفه دیتا 

2 Local Area Network  



  RFIDخودرو و کنترل سرعت با استفاده از پلاک  ییسامانه شناسا یطراح 

26 

1401، زمستان 4، شماره11دوره   

های دستگاه این چیپ را برای کیلوبیت بر ثانیه 424 با سرعت

  RC522 هوشمند و قابل حمل مناسب ساخته است. ماژول

و کاربری مناسب  1بردهای آردوینودارای قابلیت استفاده آسان با 

این ماژول  باشد.می RF هایتجهیزات و کارت خوان در توسعه

از یک مودولاسیون برجسته و دمدوله کردن کاملاً یکپارچه برای 

برقرار  است. ارتباط ارتباط بدون تماس دارای مشخصات فنی زیر

ماژول  است. اینشده توسط این ماژول پایدار و قابل اطمینان 

  (Sharifzadeh, A. 2008). بوسیله آردوینو قابل راه اندازی است

 
 RFID Reader & Writer RC522[12] ـماژول  10شکل

 گیرینتیجه

های مختلف در فعالیت RFIDگیری از فناوری اهمیت بکار

 پوشیده نیست. وری بر کسیامروزی و نتیجه آن افزایش بهره

شهری  های برونجاده ها وراهبزرگ نترل هوشمند وسایل نقلیه درک

مشکلات ناشی  کشور و در پی آن، کاهش بسیاری از معضلات و

مواردی است که به شدت مورد توجه  ای ازاز حوادث جاده

های سامانه این پژوهش قرار گرفته است. با مقایسه بین ویژگی

زیر محقق  ها نتایجرا با سایر سامانه RFIDتشخیص سرعت 

 گردد.می

 RFID الف( حداکثر دامنه سرعت قابل تشخیص در سرعت سنج

رعت سها روش با توجه به محاسبات انجام گرفته در نسبت به سایر

 گیری است. اندازه کیلومتر بر ساعت قابل 560بیشتر و تا 

توجه  پنج لاین حتی بیشتر با RFIDسنج ب( سامانه سرعت

 دهد. میهای نصب شده عبوری را پوشش به آنتن

-روش مثل سایر RFIDسنج های سامانه سرعتج( گزارش 

 ها قابلیت استناد حقوقی را دارد.

 اتصال قابلیت هامشابه سایر روشد( همچنین این روش 

  ،یمختلف شهر هایتعیین میزان ترافیک در جاده به شبکه،

 تشخیص خودروهای سبک و سنگین را نیز دارد.

 

                                                 
1 Arduino 

در  GPSهمانند سرعت سنج  RFIDه( سامانه سرعت سنج 

آلودگی میکروبی  شرایط شرایط مختلف آب و هوایی وحتی در

ا هو سمی نیز قابل استفاده بوده در صورتیکه سایر سامانه

 این امکان وجود ندارد.

-حسگر مشابه دقت RFIDگیری سرعت سنج و( دقت اندازه

 یعنی در این کیلومتر بر ساعت است. 1/0های راداری و حدود 

ساعت  کیلومتر بر 1/0روش سرعت خودروها با حداکثر خطای 
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Abstract   
The illegal speed of cars has a direct or indirect effect on traffic accidents. In this study, a new model for 

intelligent speed control is presented. In this model, by using installed sensors and electronic control box, it is 

possible to identify all vehicles equipped with this technology without human intervention and completely 

imperceptibly. First, by designing a software that can manually record the static information of the car by 

allocating an active RFID tag for each car, and by collecting the car's dynamic information fully automatically, 

including the illegal speed and the time of the car's momentary violation through Vehicle speed sensor, data is 

collected. Then, by sending these data to the comprehensive control and monitoring management system, to 

investigate the violations caused by the speed of the cars and even in case of need to search for stolen cars or 

traffic control, including traffic on even and odd days, using processing software. And it is paid for. 

Keywords: car speedometer system, car control, RFID technology 
 

 

 


