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  هاي ناصافبقایاي گیاهی از زمین 
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  چکیده

  بر 1850هاي دهه بندي به سالسطح مزرعه و حمل و نقل آن بصورت بستهآوري علوفه از رواج جمع         

آوري یونجه و کرد اما این ماشین تنها قادر به جمعهاي مکعبی شکل درست میبند، بستهاولین ماشین بسته.گرددمی

یاي گیاهی سایر اما بقا. اي بود که توسط دروگرهاي مختلف در سطوح صاف درو و به جا مانده بود علوفه درو شده

ماند و هیچ مکانیزمی قادر گردید به جا میاي کشت میهاي ناصاف و بصورت جوي و پشتهمحصولات که در زمین

هاي هموار و بند در زمیندر طراحی دماغه انعطاف پذیر با مطالعه در طرحهاي موجود بسته. آوري آنها نبودبه جمع

هاي جوي و پشته سعی بر آن شد مکانیزمی طراحی اي گیاهی از زمینبا توجه به مشکلات موجود در برداشت بقای

هاي ناصاف را نقص بوده و قادر باشد بقایاي گیاهی به جا مانده از محصولات در زمینشود که در نوع خود بی

در  یابی به این منظور سه نوع مکانیزم طراحی و مورد مقایسه و ارزیابی قرار گرفت وبراي دست. آوري کندجمع

  .نهایت بهترین آن انتخاب گردید

  

طراحی ، مکانیزم ، بقایاي گیاهی: کلمات کلیدي

                                                             
1
  هاي کشاورزي ،دانشگاه آزاد اسلامی واحد تاکستانآموخته کارشناسی ارشد مکانیک ماشیندانش 
2
  هاي کشاورزي، دانشگاه آزاد اسلامی واحد تاکستانار گروه مهندسی مکانیک ماشیندانشی 
3
  هاي کشاورزي، دانشگاه آزاد اسلامی واحد تاکستاناستادیار گروه مهندسی مکانیک ماشین 
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  مقدمه

هایی هستند که علوفه ردیف بندها ماشینبسته

- آوري و ضمن فشردن آنشده را از روي زمین جمع

هاي بزرگ و کوچک مکعبی یا ها را بصورت بسته

بندهاي مکعبی متداولترین بسته.آورنداي در میاستوانه

هاي بسته. شوندبندها در مزرعه محسوب مینوع بسته

توان با دست یا با وسایل مکانیکی مکعبی را می

تر از انواع توان آسانها را میاین بسته. جابجا کرد

بهروزي . (ها به بازار عرضه نموددیگر بسته

  )).1372(لار

تولید ، بالا بردن ارزش اصل اول اقتصاد 

حال هر چقدر بتوان بقایاي . افزوده محصول است 

- گیاهی بجا مانده از سایر محصولات نظیر ذرت دانه

هاي را از زمین....اي ،سیب زمینی،گوجه فرنگی ، و 

  برداشت کرده و  جوي و پشته

بندي نمود نه تنها از لحاظ اقتصادي کمک بسته

ایم بلکه به ي نمودهشایانی به کشاورز و کشاورز

هاي فعال موجودات زنده مفید و میکرواورگانیسم

خاك نیز اجازه ادامه حیات داده و جلو اعمالی نظیر 

سوزاندن بقایاي گیاهی به جا مانده محصولات بعد از 

- هاي مناسب گرفته میبرداشت به دلیل نبود ماشین

  .شود

  اهداف

اولین هدف هر برنامه کشاورزي عبارتست از 

اهداف این تحقیق شامل . ک تولید سودآور مداومی

  :موارد ذیل است

طراحی بهترین مکانیزم دماغه  -1

هاي بردارنده بقایاي گیاهی از زمین

  .ناصاف 

دستیابی به سود بیشتر در کشاورزي  -2

 .با بکار بردن ماشین مناسب

کمک به محیط زیست و کاهش  -3

  .هاي زیست محیطیآسیب

  ها مواد و روش

  )لنگ و انگشتیمکانیزم میل(مکانیزماولین 

هاي موجود در طراحی اولیه با توجه به طرح

کردن  هاي هموار که از انگشتی براي بلنددر زمین

  علوفه استفاده 

شود، سعی شد از مکانیزمی استفاده شود که طول می

هاي زمین تغییر هاي آن با توجه به ناهمواريانگشتی

  ).1شکل(کند 

  

  
  هامکانیزم اولیه با تنظیم ارتفاع انگشتی):  1(شکل
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  چرخ و فلک

 میل لنگ

 گشتیآن

  

  

  

  

  

  

  

    

  سینماتیک داخلی مکانیزم اولیه): 2( شکل

  

مکانیزم داخلی این روش نشان ) 2(در شکل 

ها بتوانند انگشتیداده شده است که به چه صورت 

با توجه به . با توجه به شرایط زمین تغییر طول دهند

باشد شکل، این مکانیزم داراي یک چرخ و فلک می

  .که به محور گردان متصل است

مکانیزم محور انعطاف (دومین مکانیزم 

  )پذیر

استفاده از بلندي و کوتاهی انگشتی مشکل 

غلبه بر  پس براي.  نمایدپرتاب علوفه را ایجاد می

ها این  مشکل دومین مکانیزم براي طراحی انگشتی

یعنی به جاي . پذیر استاستفاده از محوري انعطاف

ها مطابق زمین کوتاه و بلند شوند، اینکه انگشتی

محور گردان خود را با شرایط زمین وفق دهد 

  ).3(شکل

  

  
  استفاده از محور انعطاف پذیر):  3(شکل 

  
  

  

  

 

 انگشتی

 پشته

 محور انعطاف پذیر
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در این مکانیزم، براي انعطاف پذیرکردن محور 

توسط  62801از مکانیزم طراحی شده با ثبت اختراع 

استفاده شد این مکانیزم قادر  1390یعقوبی در سال 

است که قدرت را بین دو محور موازي در هر 

  ).4(موقعیتی انتقال دهد شکل 

 
  مکانیزم انعطاف پذیر براي محورهاي موازي):  4(شکل 

  )مکانیزم انتخابی(سومین مکانیزم 

این مکانیزم از یک جفت چرخ زنجیر با دو 

درجه آزادي تشکیل شده، یعنی یکی از چرخ 

هاي زنجیرها ثابت نشده و با توجه به پستی و بلندي

مکانیزم روي زنجیر این . دهدزمین تغییر مکان می

تعدادي انگشتی قرار دارد که براي برداشت محصول 

  ).5(رود شکل به کار می

  

  
  مکانیزم انتخاب شده) : 5(شکل

  

  گیري و بحثنتیجه

هدف از این تحقیق طراحی بردارنده علوفه 

در این تحقیق . هاي جوي و پشته بودبراي زمین

هاي آنجا که ممکن است از فرمولسعی شد تا 

سازي با نرم طراحی اجزا دوري شود و با تلفیق شبیه

طراحی دستگاه را ساده و , هاي طراحیافزار و فرمول

ها ایده و شاید در طراحی دستگاه ده. قابل درك نمود

اي که مد نظر بود روش وجود داشته باشد ولی نکته

اشد که سعی بها و گرانی ساخت در ایران میتحریم

هاي ساده براي شد تا آنجا که ممکن است از مکانیزم

در این پروژه ابتدا . رفع این مشکل استفاده شود

بهترین مکانیزم انتخاب و بعد از چیدمان و آرایش 

از نظر . اجزاي مکانیزم اقدام به طراحی مکانیزم شد 

طراحی و استحکام سعی شد ضریب اطمینان بالایی 

گرفته شود که در هنگام ساخت و  براي آن در نظر

اي که حوادث غیر مترقبه مشکلی پیش نیاید تنها نکته
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  .باید به عنوان یک کار تکمیلی ارائه شوددر این پروژه مد نظر است ساخت مکانیزم است که 
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Abstract 

Harvesting and transportation of farm level prevalence of the packaged over the years 

1850 is. The first packing machine, packaging machine, cube, but it would only be able to 

collect hay and forage was harvested by cutting surfaces and remains the different mowers. 

However, other plant debris in rough terrain and the climate and the culture of the stack is left 

and no mechanism was not able to collect. The flexible design of the study plans tied bow 

strap flat terrain and the climate of the land and plant debris removal problems in the row Try 

its kind in the design of mechanism The perfect plant debris left from the products and be 

able to collect in uneven terrain. To achieve this purpose, three types of mechanisms were 

designed to compare and evaluate the best were selected.  

Key words: design, Mechanism, plant remains   
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